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„Zakup zestawów do prowadzenia warsztatów robotycznych w Epi-Centrum Nauki w Białymstoku”

Białystok, 23.09.2025 r.


BPN-T.271.1.203.2025

OGŁOSZENIE O ZAMÓWIENIU 


Białostocki Park Naukowo-Technologiczny, ul. Żurawia 71, 15-540 Białystok w imieniu, którego działa Dyrektor BPN-T zaprasza do złożenia ofert na wykonanie dostawy, której wartość szacunkowa nie przekracza kwoty określonej w art. 2 ust.1 pkt 1 ustawy Prawo zamówień publicznych, wyłączonej ze stosowania przepisów ustawy Prawo zamówień publicznych (t.j. Dz. U. z 2024 r. poz. 1320 z późn. zm.). 

1.	Określenie przedmiotu zamówienia:
Przedmiotem zamówienia jest zakup zestawów do prowadzenia warsztatów robotycznych:
I. Zestawy klocków do projektowania robotów dla dzieci w wieku wczesnoszkolnym (Lego Education Spike Essential 45345) - 30 szt.
a) liczba klocków w zestawie min 449 szt.
b) części elektroniczne: 
· sterownik robota: zasilanie przy pomocy dedykowanego akumulatora 600mAh / 7,3 V (ładowanie w sterowniku przy użyciu kabla microUSB, diodowy wskaźnik naładowania, demontowalny bez użycia narzędzi); 2 porty do podłączenia efektorów i czujników, praca z szybkością 100 Hz; interfejs 1-przyciskowy (włączenie/wyłączenie sterownika); oprogramowanie układowe oparte o język MicroPython; port microUSB do połączenia z komputerem i ładowania akumulatora; kabel microUSB - USB A; mechanizm automatycznego wykrywania dedykowanych serwomotorów i czujników (odpowiednik Plug&Play); wbudowany sensor żyroskopowy (6 osi) - akcelerometr 3-osiowy, żyroskop 3-osiowy, możliwość rozpoznawania gestów; Komunikacja USB lub BT; praca w trybach BT 4.2 BTC i 4.2 BLE (Low-energy),
· silnik – 2 szt.; napięcie pracy: 5-9 V; aktualizacja położenia / prędkości obrotowej: 100 Hz; dokładność pozycjonowania i pomiaru +/- 3 stopnie; otwory konstrukcyjne na wale i na 5 ścianach obudowy; mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota; możliwość jednoczesnej pracy w trybie silnika, czujnika prędkości i czujnika kąta obrotu; długość przewodu min 250 mm,
· programowalny wyświetlacz diodowy matrycowy 3 x 3; 9 pikseli, każdy w jednym z 10 kolorów; min 10 poziomów jasności dla piksela; mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota; długość przewodu: 250 mm,
· czujnik koloru / światła – 1 szt. tryb rozpoznawania kolorów (biały / niebieski / czarny / zielony / żółty / czerwony / błękit / jasny fiolet / brak obiektu) lub w trybie RGB / HSV (wsparcie na poziomie firmware); tryb: pomiar światła odbitego: 0-100% (wbudowane podświetlenie); tryb: pomiar natężenia światła otoczenia 0-100%; możliwość pracy jako biała lampka LED (3 sterowane diody, 100 poziomów jasności, kolor biały 4000K); mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota; długość przewodu min 250 mm.
c) części konstrukcyjne: koła z oponami (minimum 2 pary o różnych rozmiarach), belki konstrukcyjne, elementy łączące, osie krzyżowe o różnej długości. Płytki konstrukcyjne (3 różne rozmiary), minimum 4 minifigurki, 4 modele zwierząt, 5 wzorów elementów roślinnych, Klocek ułatwiający demontaż konstrukcji.  Montaż nie wymagający korzystania z narzędzi.
d) Zestaw w dedykowanej skrzynce plastikowej z dwiema tackami do sortowania części, konstrukcja pokrywy (specjalne zagłębienia) umożliwiająca stabilne ustawianie kilku skrzynek na sobie. W pakiecie naklejki do oznakowania przegródek na tackach oraz oznakowania elementów zestawu. Kartonowa wkładka z listą wszystkich elementów z propozycją sortowania oraz szablonem ułatwiającym mierzenie części.
e) Dedykowane środowisko graficzne w polskiej wersji językowej, oparte na języku ikonowym oraz języku Scratch, ze zintegrowanymi materiałami dydaktycznymi:
· samouczek ułatwiający rozpoczęcie pracy z zestawem (6 ćwiczeń)
· 38 pełnowymiarowych scenariuszy lekcji (w pięciu modułach)
· 30 instrukcji budowy różnych urządzeń i elementów 
· narzędzia samooceny dla uczniów
· narzędzia pomiarowe do gromadzenia danych z czujników i wizualizacji na wykresach czasowych.
f) W aplikacji moduły dodatkowe, zwiększające możliwości programowania robota:: 
· wyświetlanie obrazów i tekstu
· ruch
· wykresy słupkowe.
g) Aplikacja kompatybilna z:
· środowisko Win10 (wersja 1803 lub nowsza)
· macOS (10.14 lub nowszy)
· iOS 11 lub nowszy
· Android 7.0 lub nowszy
· Chromebook z Android 7.0 lub nowszym (dostęp do Google Play).
h) Do działania wymagane: BT 4.0 oraz 4 GB RAM (3 GB dla Andorida), minimum 10’’ ekran (android).
i) Dodatkowo:
· Materiały dydaktyczne – ponad 400 scenariuszy lekcji w języku polskim do wykorzystania z zestawem.
· Realizowana w Polsce gwarancja producenta –  na czas życia produktu.
· Dedykowana linia telefoniczna pomocy technicznej (g. 8-16, dni powszednie, język polski).
· Możliwość przeprowadzenia szkoleń przez trenerów certyfikowanych przez producenta sprzętu.

II. Zestawy klocków do projektowania i konstrukcji robota edukacyjnego oraz dynamicznych urządzeń dla dzieci w wieku szkolnym (kl.4-8) (Lego Education Spike Prime 45678) - 30 szt.
a) liczba klocków w zestawie min 528 elementów konstrukcyjnych
b) zestaw powinien zawierać kolorowe elementy konstrukcyjne, intuicyjne środowisko kodowania typu przeciągnij i upuść na tablety i komputery oparte na języku Scratch lub równoważnym. 
c) elementy systemu: 
· Hub/urządzenie w kształcie klocka, który można programować mające co  najmniej 6 portów wejścia/wyjścia, matrycę świateł
· moduł Bluetooth
· głośnik
· żyroskop 6-osiowy 
· akumulator
· silniki i czujniki odległości i siły; 
d) Zestaw powinien zawierać aplikację z co najmniej 3 modułami zajęć STEAM dotyczącymi inżynierii i informatyki. W komplecie szczegółowe scenariusze lekcji online i materiały dla nauczycieli. System łączenia elementów nie wymaga użycia narzędzi; Zestaw zawiera co najmniej 520 elementów w tym: koła zębate (minimum 4 rozmiary), koła z oponami (minimum 3 komplety o różnych rozmiarach), zębatki, belki konstrukcyjne, elementy łączące, osie krzyżowe o różnej długości, kulka podporowa pełniąca funkcję koła kastora z dedykowanym gniazdem, płytki i ramki konstrukcyjne z otworami montażowymi na wszystkich ścianach (5 różnych rozmiarów); Producent zapewnia wsparcie techniczne w postaci możliwości zakupienia oryginalnych części zamiennych znajdujących się w zestawie; 
e) Sterownik robota powinien spełniać następujące  wymagania:
· Procesor 32 bit, 100 MHz M4 320kB RAM, 1M pamięci Flash, 32 MB pamięci na programy i pliki;
· zasilanie przy pomocy dedykowanego akumulatora 2100mAh / 7,3 V (ładowanie w sterowniku przy użyciu kabla microUSB, diodowy wskaźnik naładowania, demontowalny bez użycia narzędzi);
· 6 portów do podłączenia efektorów i czujników, praca z szybkością 100Hz (w tym 2 porty “high speed” 115 kbps);
· programowalny wyświetlacz diodowy matrycowy 
· wbudowany głośnik (jakość dźwięku 12 bit / 16KHz mono);
· interfejs 3-przyciskowy;
· oprogramowanie układowe oparte o język MicroPython;
· port microUSB do połączenia z komputerem i ładowania akumulatora, kabel microUSB-USB W zestawie powinno znajdować się;
· mechanizm automatycznego wykrywania dedykowanych serwomotorów i czujników (odpowiednik Plug&Play);
· wbudowany sensor żyroskopowy (6 osi) - akcelerometr 3-osiowy, żyroskop 3-osiowy;
· Komunikacja USB lub BT;
· praca w trybach BT 4.2 BTC i 4.2 BLE (Low-energy);
· dedykowany przycisk do uruchamiania/wyłączania komunikacji BT z podświetleniem komunikującym stan(włączony/wyłączony, podłączony, brak zasięgu);
· Serwomotor duży – jedna sztuka, przewód 25 cm zintegrowany;
· Serwomotor średni - dwie sztuki, przewód 25 cm zintegrowany;
· Ultradźwiękowy czujnik odległości;
· zasięg do 250 cm;
· przewód 25cm zintegrowany;
· dokładność pomiaru do +/- 1 cm;
· dwa tryby pracy - szybki (zasięg do 30 cm) i standardowy (do 250 cm);
· programowane podświetlenie segmentowe (4 obszary);
· Czujnik dotyku / nacisku:
· nacisk do 10N;
· przewód min 25 cm zintegrowany;
· Czujnik żyroskopowy;
· Czujnik koloru;
· Akumulator litowo-jonowy:
· pojemność przynajmniej 2100 mAh;
· możliwość ładowania bez wyciągania z robota;
· kabel USB do połączenia sterownika z komputerem;
f) Zestaw powinien być kompatybilny z następującymi językami programowania:
· Dedykowane środowisko graficzne oparte na języku Scratch lub/i Python.

III. Zestawy klocków do projektowania i konstrukcji robota edukacyjnego oraz dynamicznych urządzeń dla młodzieży szkół średnich (Lego Education Spike Prime 45681) - 5 szt.
Zestawy stanowią rozszerzenie zestawów dla szkół podstawowych (pkt. 2)
a) liczba klocków w zestawie min 600 elementów konstrukcyjnych
b) części elektroniczne: 
· Serwomotor duży – 1 szt. maks prędkość obrotowa: 175 obr./min +/- 15%; napięcie pracy: 5-9V; parametry: 0 Ncm / 175 RPM / 135 mA; 8 Ncm / 135 RPM / 430 mA; 25 Ncm / 0 RPM / 1400 mA (dla napięcia 7,2 V); aktualizacja położenia / prędkości obrotowej: 100 Hz; dokładność pozycjonowania i pomiaru +/- 3 stopnie; dostęp do wału po obu stronach obudowy; otwory konstrukcyjne na wale i na wszystkich ścianach obudowy; mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota; możliwość jednoczesnej pracy w trybie silnika, czujnika prędkości i czujnika kąta obrotu; długość przewodu min 250 mm,
· czujnik koloru / światła: tryb rozpoznawania kolorów (biały / niebieski / czarny / zielony / żółty / czerwony / błękit / jasny fiolet / brak obiektu) lub w trybie RGB / HSV (wsparcie na poziomie firmware); tryb: pomiar światła odbitego: 0-100% (wbudowane podświetlenie); tryb: pomiar natężenia światła otoczenia 0-100%; możliwość pracy jako biała lampka LED (3 sterowane diody, 100 poziomów jasności, kolor biały 4000K); mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota; długość przewodu min 250 mm,
c) części konstrukcyjne:
· koła zębate (minimum 9 różnych rodzajów), koła z oponami - 2 szt. (średnica 88 mm), zębatki (w tym min. 8 zębatek łukowych), belki konstrukcyjne, elementy łączące, osie krzyżowe o różnej długości (min. 9 różnych rodzajów), kulka podporowa pełniąca funkcję koła kastora z dedykowanym gniazdem. Płytki i ramki konstrukcyjne z otworami montażowymi na wszystkich ścianach (5 różnych rozmiarów). Płytka umożliwiająca fizyczne zamontowanie mikrokontrolera do konstrukcji z klocków. Montaż nie wymaga korzystania z narzędzi.

Wszystkie zestawy powinny być zgodne z następującymi normami i dyrektywami:
· 2009/48/EC 
· Regulation (EC) No 1907/2006 (REACH)
· Directive 2011/65/EU (RoHS)
· Directive 2014/30/EU (EMC)
· Directive 94/62/EC 
· EN 71-1:2014 +A1:2018
· EN 71-2:2011+A1:2014 
· EN 71-3:2013+A3:2018 
· EN 50581:2012 
· EN 62115:2005+A2:2011+A11:2012+A12:2015 
· EN 55014-1:2007+A1:2009+A2:2011 
· EN 55014-2:1997+A1:2002+A2:2008

Realizacja zamówienia odbywać się będzie na zasadach i warunkach opisanych w projekcie umowy stanowiącym Załącznik nr 2 do Ogłoszenia.
CPV - 37520000-9 Zabawki
2. Termin dostawy: do dnia 31.10.2025 r. 
3. Inne wymogi Zamawiającego odnoszące się do przedmiotu zamówienia: nie dotyczy.
4. Warunki udziału w postępowaniu:  Zamawiający nie określa warunków udziału w postępowaniu.
5. Kryteria wyboru: Cena – 100%
Przy wyborze oferty zamówienia Zamawiający będzie kierował się następującymi kryteriami oceny ofert:
Cena – waga kryterium: 100 %
Liczba punktów w kryterium cena będzie liczona według wzoru:
P= (Cn/Co) x 100 pkt
Wyjaśnienie:
Pc – liczba punktów ocenianej oferty w kryterium cena
Cn – najniższa zaoferowana cena
Co – cena zaoferowana w ofercie ocenianej
6. Oferta musi być napisana w języku polskim i podpisana przez osobę upoważnioną do reprezentowania firmy na zewnątrz.
7. Oferta winna zawierać:
1) Formularz ofertowy (wg wzoru stanowiącego Załącznik nr 1 do Ogłoszenia).
2) Upoważnienie do podpisania oferty, o ile upoważnienie nie wynika w dokumentów rejestrowych Wykonawcy (KRS lub CEIDG).
Uwaga: Zamawiający wezwie do wyjaśnień lub uzupełnienia oferty jedynie Wykonawcę, którego oferta zostanie najwyżej oceniona.
8. Ofertę należy: złożyć w siedzibie Zamawiającego w Białostockim Parku Naukowo-Technologicznym, ul. Żurawia 71, 15-540 Białystok, pokój nr 1.29, albo przesłać w formie skanów pocztą elektroniczną na adres: bpnt@bpnt.bialystok.pl - do dnia 02.10.2025 r. do godz. 10:00.
9. Złożenie oferty oznacza pełną akceptację warunków stawianych przez Zamawiającego w niniejszym postępowaniu.
10. Osoba do kontaktu z wykonawcami: Małgorzata Ignatowicz, m.ignatowicz@bpnt.bialystok.pl.
11. Zamawiający udzieli zamówienia wykonawcy, którego oferta odpowiada wszystkim wymaganiom przedstawionym w ogłoszeniu o zamówieniu i przedstawi najkorzystniejszą ofertę w oparciu kryteria wyboru, z zastrzeżeniem pkt 12. Zamawiający powiadomi wykonawców o wyniku postępowania, publikując jego wynik na stronie internetowej www.bpnt.bialystok.pl. 
12. Zamawiający dopuszcza unieważnienie postępowania bez podania przyczyn. 
13. Zamawiający zastrzega sobie możliwość unieważnienia postępowania również w sytuacji, w której cena oferty najkorzystniejszej będzie przekraczała kwotę, którą Zamawiający przeznaczył na sfinansowanie zamówienia, a Zamawiający nie będzie mógł jej zwiększyć do kwoty oferty najkorzystniejszej.
14. W sytuacji, gdy Wykonawca uchyla się od zawarcia umowy, a została złożona więcej niż jedna oferta, Zamawiający może wybrać ofertę najkorzystniejszą spośród pozostałych ofert.
15. Zamawiający odrzuci ofertę, jeżeli:
1) została złożona przez Wykonawcę podlegającego wykluczeniu z postępowania;
2) została złożona przez Wykonawcę niespełniającego warunków udziału w postępowaniu;
3) jest nieważna na podstawie odrębnych przepisów;
4) jej treść jest niezgodna z warunkami zamówienia;
5) została złożona w warunkach czynu nieuczciwej konkurencji w rozumieniu ustawy z dnia 16 kwietnia 1993 r. o zwalczaniu nieuczciwej konkurencji;
6) zawiera rażąco niską cenę w stosunku do przedmiotu zamówienia.
16. Z postępowania o udzielenie zamówienia Zamawiający wykluczy Wykonawcę na podstawie art. 7 ust. 1 ustawy z dnia 13 kwietnia 2022 r. o szczególnych rozwiązaniach w zakresie przeciwdziałania wspieraniu agresji na Ukrainę oraz służących ochronie bezpieczeństwa narodowego (t.j. Dz. U. z 2025 r. poz. 514).
17. Wykonawca jest związany ofertą 30 dni od dnia upływu terminu składania ofert.
18. Zamawiający nie przewiduje:
1) składania ofert wariantowych,
2) udzielenia Wykonawcy, w okresie 3 lat od dnia udzielenia zamówienia podstawowego, zamówień polegających na powtórzeniu podobnych usług,
3) zaliczek dla Wykonawców,
4) rozliczeń w walutach obcych.
19. Zgodnie z art. 13 ust. 1 i 2 rozporządzenia Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) 2016/679 z dnia 27 kwietnia 2016 r. w sprawie ochrony osób fizycznych w związku z przetwarzaniem danych osobowych w sprawie swobodnego przepływu takich danych oraz uchylenia dyrektywy 95/46/WE (ogólne rozporządzenie o ochronie danych), dalej „RODO”, Zamawiający informuje, że: 
1) administratorem danych osobowych Wykonawcy oraz osób, których dane Wykonawca przekazał w niniejszym postępowaniu jest Białostocki Parku Naukowo-Technologiczny, 15-540 Białystok, ul. Żurawia 71;
2) kontakt do inspektora ochrony danych osobowych w Białostockim Parku Naukowo-Technologicznym: Mariusz Manaches, iodo@bpnt.bialystok.pl, +48 534 653 001;
3) dane osobowe Wykonawcy przetwarzane będą na podstawie art. 6 ust. 1 lit. c RODO w celu związanym z niniejszym postępowaniem o udzielenie zamówienia;
4) dane osobowe mogą być ujawniane Wykonawcom oraz osobom zainteresowanym (np. dostęp do informacji publicznej), a także podmiotom przetwarzającym dane na podstawie zawartych umów powiązanych z przedmiotem niniejszego postępowania; administrator w granicach przepisów prawa zapewni poszanowanie prywatności dla osób, których dane zostały zawarte w ofercie;
5) podanie danych jest dobrowolne, jednakże ich niepodanie skutkować może uznaniem oferty za nieważną, może uniemożliwić Zamawiającemu dokonanie oceny spełniania warunków udziału w postępowaniu oraz zdolności Wykonawcy do należytego wykonania zamówienia, co spowoduje wykluczenie Wykonawcy z postępowania lub odrzucenie jego oferty;
6) w odniesieniu do danych osobowych Wykonawcy decyzje nie będą podejmowane w sposób zautomatyzowany, stosowanie do art. 22 RODO;
7) Wykonawca posiada:
· na podstawie art. 15 RODO prawo dostępu do danych osobowych dotyczących Wykonawcy;
· na podstawie art. 16 RODO prawo do sprostowania danych osobowych, o ile ich zmiana nie skutkuje zmianą wyniku postępowania o udzielenie zamówienia publicznego oraz nie narusza integralności protokołu oraz jego załączników;
· na podstawie art. 18 RODO prawo żądania od administratora ograniczenia przetwarzania danych osobowych z zastrzeżeniem przypadków, o których mowa w art. 18 ust. 2 RODO;  
· prawo do wniesienia skargi do Prezesa Urzędu Ochrony Danych Osobowych, gdy Wykonawca uzna, że przetwarzanie jego danych osobowych dotyczących narusza przepisy RODO;
8) Wykonawcy nie przysługuje:
· w związku z art. 17 ust. 3 lit. b, d lub e RODO prawo do usunięcia danych osobowych;
· prawo do przenoszenia danych osobowych, o którym mowa w art. 20 RODO;
· na podstawie art. 21 RODO prawo sprzeciwu, wobec przetwarzania danych osobowych, gdyż podstawą prawną przetwarzania danych osobowych Wykonawcy jest art. 6 ust. 1 lit. c RODO. 

Załączniki:
1. Załącznik nr 1 – Formularz ofertowy.
2. Załącznik nr 2 – Wzór umowy.
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